Journée d'Etudes SFT Thermodynamique et Energétique 2006

optimisation énergétique des moteurs thermiques : nouveaux défis
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: Le gaz froid est comprimé par le piston
moteur
: Le piston déplaceur chasse le gaz vers la
cellule chaude ou il s’échauffe a volume
constant
: Le gaz se détend en poussant le piston de

travail ; c’est le temps moteur
: Le piston chasse le gaz vers la source froide
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VC = VmC i Y. Sd X, .course du p_iston moteur
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* dQ. +aW, +c, T.dm =¢.d mi
RQ=-G, Ty ¥ dp2 pob

Sidm >0 alors T, =T. sinon T =T,
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® 0Q, +dW, + ¢, T, dm, = ¢.d mi,

Q= Cmedrﬂ"’ leﬁCp p d)

Si dm, >0 anrs,Trh =T, sinonTy =T,
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Sidm >0 alors T.=T. sinon T.=T,




Si dm, >0 alors T, =T, sinon T, =T,
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Si dm >0 alors T

rc

=T, sinonT =T,

Si dm,>0 alors T, =T,. sinonT,;, =T,
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i (%)

hcarnot [ %]

ey [%]

hy [%]

0,20

0,34

4,31

58,62

0,28

0,68

6,11

41,41

0,33

1,03

7,09

32,07

0,36

1,37

7,71

26,14

P31 K]

pr[I /K]

p.[I/K]

1,718.10°

1,677.106

2,306.107

3,495.106

3,364. 0°

9,292.10

5,949.10%

5,638.10°

2,106.106

9,119.10°

8,507.10°

3,772.10°
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0,18
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0,22
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0,40

14,25
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35,26

Tun[ K]

Tue[ K]

298,867

283,144

297,599

284,412

296,331

285,680

295,063

286,948

293,795

288,216
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pr[I /K]

p.[I1K]

1

8,883.10°

8,381.10°6

1,858.106

60

5,874.10°%

5,60.106

1,393.106
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3,495.106

3,36.106

9,291.10
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1,736.10°

1,690.106

4,645.107

5,907.10

5,84.10
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